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•1度に多くの物を移動できるため、時間を大幅に削減します。

•共通エリア最短で進入条件達成を目指す。

•個数優先。

物体を運ぶためにプラスチックシートを活用するユニークなシ
ステムを採用しています。プラスチックシートは、前後に動く
細長い板の後ろに接続されており、板はスコップのように物の
下をすくい上げ、その物体は板の後ろに接続されたプラスチッ
クシートの上にある状態になります。

この仕組みにより、プラスチックシートを移動させることで、
シートの上に乗った物体も一緒に動かすことができ、効率的に
物体を運搬することができます。

• 形や大きさに関係なく、あらゆる物体を持ち運べます。

• 複雑な操作を必要とせず、簡単にコントロール可能。
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