
コンセプト

ロボットの特徴

詳細

ユニット構成

大阪工業技術専門学校 OCTロボ研Bチーム

・一つ一つ丁寧にそして確実に運ぶ
・大きすぎないアームで他のものにぶつからないようにする

その場で旋回できる独立ステアリングを採用して細かい移動が可能
になっています

細かく動くアームで他の物にぶつからないように運べます
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