
コンセプト

ロボットの特徴

詳細

ユニット構成

大阪大学/京都大学 クジラやボーイズチーム

・ボーナス条件を達成できる機体

・共通エリアのワークを取得できる機体

・素早く動ける機体

→取得と配置を素早く行うことで安定した勝利を目指す
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軽くて速い伸縮機構

モータに優しい回転軸
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